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QUALIFICATION

Quverture del | ag e

- Gestion de la flotte

Robots Autonomes

-Ouvert ure de | | agenc
- Solutions sur mesure (fauteuils roulants,
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brancards, machine hydraulique...)

- Agrement CIR, + 10 brevets en Europe
Robots suiveurs

- Creation de la filiale QENVI ROBOTICS

Gestion des stocks

- QENVI A SOPHIA-ANTIPOLIS
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proche de nos clients

Nos agences .

NICE
Toulouse
AiX - en - provence
Lyon
Paris

Et développement a
| i nternat i

Contact : 04.22.13.54.67/ contact@itma.tech



Prestations en Ingénierie




Demarche R.S.E

- Suivi personnalisé et al | e c aestcalaborateurs
- Interlocuteur commercial & technique dedié

- Egalité professionnelle

- Developpement des competences et formations
- Aide a la recherche de logement

Possibilite de travailler sur le projet de robotique
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- Démarche R.S.E
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Politigue R.S.E
Innovation et technologie au c L u de notre ADN
Soutien au projet robotique

Equipe d | e x p imterhasonale

Ecoute et réponse efficiente aux besoins de nos
clients

Satisfaction client

L' humalin au ceuifde notre process




Prestations en ingénierie
Informatique, embarqué & IA

Prestations en Ingénierie




(%3 Expertise en informatique
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ITMA effectue des prestations au forfait ou en assistance technique
avec les dernieres technologies.
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ITMA vous accompagne sur vos projets de :

EXPERTISES: LANGAGES:

_ développement, gestion de projets, tests, CI/CD.
Informatique Java SPRING
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Expertise IA : a travers notre R&D robotique
nous mettons en Luvre

- Deep Learning ;
- Machine Learning ;
- Algorithmes de controle de mouvement ;
.- - Techniques d'intelligence atrtificielle
. modernes.
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Prestations en Ingénierie

RENDEZ REELS VOS PROJETS
A Accompagnement technique de A a Z

A Spécifications et Cahier des charges

A Gestion des exigences et des contraintes
A Gestion de projet

A Prestations pluridisciplinaires

A Réseau de partenaires prestataires

Prototypage et Impression 3D
A Conception et modélisation

A CAO: SOLIDWORKS, FUSION360
A Livrable de conception CAO

A Prototype Imprimé
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PREPARATION DE LA PRODUCTION
A Evolutio n des prototypes 3D
A Préconisations de mise en production
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Informatique embarquée :
C*™+ Yy FPGA,

Processus
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Prototypage |
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Robots AMR : Autonomous Mobile Robot
Robots suiveurs
Robots autonomes
Robots sur mesure, robotisation de vos plates
formes
Personnalisations

Bras robotiques

- Analyse de la charge transportée et longueur du bras
- Degrés de liberté du bras

- Prehension nécessaire

- Adaptation a la plateforme

Notre bureau d] etudes a votr

Vous avez besoin de machines industrielles  pour transporter des charges ?
Vous avez besoin de développements robotiques spécifiques ?
Faites appel a QENVI ROBOTICS et ITMA.




